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Smartphones transform societies
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Smartphones will transform IBSE
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Measures
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Text, spreadshe
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Experimentation
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Synthesizer and sound library
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Experimental protocols

14:39 9 14:394
< App Store . < App Store

Protocols < Protocol 75 <

A robot on Mars A robot on Mars

The Opportunity robot, which travels
The vowels the planet Mars, needs to be able to
follow a straight path autonomously

and without GPS.
Uniform rectilinear motion

A bubble without noise
Step: 1
Astronauts and wringers
A linear movement is the movement

of a body moving in a straight line in a

Add your protocols by pressing + on the given frame of reference

bottom right of the screen

Step: 2

What measuring instrument could you
use in FizziQ to perform a linear
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Protocols creation and sharing

Share in PDF format
Share as QR Code

Share as text

5’ Translate a protocol
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Ton QR Code

FizziQ

A robot on Mars
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planet Mars, needs to be able to follow a
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FIZZ1Q - Tablet / smartphone application B PA

2ea
FizziQ, a free application that transforms any tablet or smartphone into a portable laboratory to develop active science
practice.

© FIZZIQAPPLICATION OVERVIEW

© DOWNLOAD

© USING THE FIZZIQ APPLICATION IN THE CLASSROOM
© CONTACT AND INFORMATION

FIZZIQ APPLICATION OVERVIEW

Transform your tablet / smartphone into a portable laboratory!

Smartphones and tablets are now part of the student's daily environment. However, they are often limited to their usual uses, even though they are equipped with
numerous sensors and processors that are particularly well suited to experimental sciences to be carried out in the classrcom or at home. It is with this in mind
that the La main 3 [a pate Foundation has joined forces with the French startup Trapeze.digital, which has developed an application that takes advantage of the
sensors and the ergonomics of these digital media in order to promote the scientific approach of middle and high school students.

Appropriate scientific concepts, exchange, share

This new application, free of charge and without personal data storage, significantly extends the functionalities of existing apps thanks to a simple, modern and
attractive interface allowing the student to experimentally appropriate concepts related to sound, light, movement... It allows the sending of individual reports,

the exchange of results between students and with the teacher, and the archiving of observations as well as their analysis with office software. Finally, thanks to
the sharing of pratocols, this application also allows the educational community to create a library of rayalty-free experiments.

Discover the many features offered by FizziQ

Q )i SEoYer FZZi0

62

FizziQ application website: http:

DOWNLOAD
Download FizziQ, free of charge and without personal data storage (compliant with the RGPD) :

. www.fondation-lamap.org/en/fizziq
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FiZZiQ Features Experiments Blog Videos
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In class

Astronautes et essoreuse

s G < Document PDF <

On sait que un astronaute peut étre capable de subir une accélération de 129 ce qui
‘équivaut a 12 fois son poids. Pour expliquer ce résultat, on peut utiiser la seconde
Ioi de Newton qui cit que la somme des forces extérieures subles par notre systeme,

18:06 — ici lastronaute ou 1@ 16léphone, est égale & 'accélération multipliée par la masse.
wa T e Dans un repére supposé galiléen, notre systéme est soumis uniquemznt a son
« Search poids (les frotlements sont négligés dans la centrifugeuse ou dans le vide, comme il

nYy a pas de frottements). Le poids vaut sa masse multiphée par g. Ici, un astronaute
subie une force égale & 12 lois son poids alors, aprés simplification, I'accéiération

< Protocol 75 < est égale A 120,

Nous alons faire une expérience avec l'essoreuse afin de déterminer si un
astronaute survivrait & lintéreur. Nous allons utiliser lessoreuse ci-dessous et
mesurer & laide de l'accélérométre du téléphone, faccélkération. Nous délerminerons
ensuite si cette acceiération est supérieur, inférieure ou égale  12g.

onauts and wringers

Cahier 22-11-16:40

Accélération (mis?) I 24/5/2020 & 15h12

i

In the movie The Right Stuff, the
astronauts are put through stress
tests. Try to understand these tests
with a salad spinner

Step. 1 Expérience sur I'accélération d'un mobile dans une essoreuse a salade
cetie accélération, un astronaute n'aurait pas survécu car il peut subir que usqu'a 2 e,

|zgmn77mu'? o8 qui est largement inférieur & 130,3 m/s”2. environ 13,3. Objectif :

On veut montrer que la mesure de l'accélération d'un mobile dans une essoreuse a

salade peut se vérifier par le calcul a l'aide d'un propriété du repére de Frenet. On

veut aussi savoir si un homme peut supporter l'accélération subie par le mobile lors

de l'expérience.

Protocole :

On va premiérement mesurer I'accélération d'un mobile (ici le téléphone qui sert

dobjet de mesure). On place le téléphone dans l'essoreuse et on le blogue contre

une paroi.

On lance la mesure et on fait tourner le téiéphone avec l'essoreuse pendant environ

6 secondes.

On obtient alors une accélération dans l'axe z de 85 m/sA2 que I'on repére avec le

curseur sur I'application Fizziq.

Expérience sur Fizziq.

To be sure that astronauts withstand
strong accelerations, they are
subjected to the centrifuge test

Step: 2

Photo du 24/5/2020 a 16h42

On cherche ensuite & vérifier I'accélération du mobile par le calcule en utlisant une
24303 m/nt Om aut

propriété du repére de Frenet qui nous dit que l'accélération dans le sens de la
trajectoire autour d'un point fixe vaut : (v*2)/R

Ici R est la distance entre le centre de I'essoreuse et le centre du téléphone. R vaut
ici 5 cm soit 0,05 m.

In this test, a capsule in which the
astronaut is located turns faster and

On cherche aussi & calculer a vitesse 4 laquelle I'essoreuse fait tourner le téléphone

* X %

* 3 K D'aprés les calculs précédents, pour une méme vitesse, plus le panier sera grand.
plus l'acodiération de l'essoreuse a salade sera imgortante.

On peut en déduire que, pour une w‘lr_ﬂwm p}ns In drsw\c: entre lastronaute
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A robot on Mars

The Opportunity robot, which travels
the planet Mars, needs to be able to
follow a straight path autonomously
and without GPS.

Step: 1

A linear movement is the movement
of a body moving in a straight line in a
given frame of reference

Step: 2

What measuring instrument could you
use in FizziQ to perform a linear

N

& &

1 objectif et de marcher en ligne droite ot avec une vitesse constante

— (g) Nombre de pas (pas)  le 4/6/2020 & 16055
(d) Vitesse (m/s)

on peut voire que je nombre de pas augmenie de fagon continue et undormément,
aussi 10 vitasse ost uniforme partir de la 50 seconde. jo marche de marche de fagon
uniforme

(g) Latitude (milideg) le 4/6/2020 & 16h45
(d) Longitude (millideg)

on peut constater que les valeurs de la latitude et celles de la longitude augmente
pregressivement et en méme temps. on peut donc en déduire que je marche en
diagonale par rappon aux axes de la terre. copendant jo marche belle et bien sar
une ligne droite puisque ces deux droite augmente en méme temps. aussi la rue est
droite....{ voir la photo ci aprés)

Voici la photo de la rue dans lagueo | ai offectué mes oxpériences

CONCLUSION : je peux en conclure que | ai réussi le défi grace A ces multiples
oxpériences
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Have a go!
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